
Physical AI — 素晴らしい未来への道。
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レプリカント・プラウダ — 小学校高学年向け
返事の待ち時間を短くする工夫と、複数のカメラを使う理由。

ニュース

話すロボットが返事を早く始める工
夫

質問したあと、相手が毎回長く黙っていたら会話しにく

い。日本の会社は10月30日、机の上に置く会話ロボットの
更新を発表した。返事の音声が全部できるのを待たず、で

きた部分から話し始められるようにした。

文字を声に変える技術を音声合成（おんせいごうせい）と

いう。長い文章を最後まで音にしてから話すと、その間は

無言になる。できた部分から順番に流す方法はストリーム

再生と呼ばれる。人工知能（じんこうちのう）を使った会

話も一部の機種で改善したが、すべての機種が対象ではな

い。

注意点もある。前に作った音声を保存する機能や、話の途

中で割り込む設定とは同時に使えない場合がある。返事の

速さは通信にも左右され、第三者の速度測定はまだない。

何でも理解できるようになったわけではなく、会話のタイ

ミングを改善したのだ。参考までに、名前はSota（ソー
タ）という。

情報の出どころ

Sota communication robot gains AI dialogue and streamed speech update · 2026-
10-30

5台のカメラで周りを見やすくする
工夫

二つの目で物を見ると、どれくらい遠いか分かりやすい。

二つのカメラも、画像の少しのちがいを使って距離を調べ

られる。開発会社は10月27日、最大5台のカメラをつなげ
る小さな基板を発表した。ロボットの形に合わせて、別々

の場所にカメラを置ける。

カメラが同じタイミングで画像を撮れるように合わせるこ

とを同期（どうき）という。さらに、カメラの測り方を調

整する校正（こうせい）も大切だ。こうした仕組みをまと

めると、物を見つけたり、距離を計算したりしやすくな

る。

でも、カメラが5台あっても、どんな部屋でも安全に歩け
るとは限らない。動きを決めるプログラムや測定の正しさ

も試す必要がある。出荷は2026年11月以降と2027年初め
に予定されている。参考までに、この基板の名前はOAK 4
FFCという。
情報の出どころ

Introducing OAK 4 FFC: Build the Vision System Your Robot Actually Needs · 2026-
10-27

もっと知ろう

話すロボットが返事を早く始める工
夫

日本のヴイストンは10月30日、卓上型の会話ロボットの
更新を発表。返事の音声が全部できる前に、できた部分か

ら話せるようにした。

会話では答えの内容だけでなく、返事のタイミングも大切

だ。

情報の出どころ

Sota communication robot gains AI dialogue and streamed speech update · 2026-
10-30

Introducing OAK 4 FFC: Build the Vision System Your Robot Actually Needs · 2026-
10-27
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ことばの説明
記事に出てくることばを説明します。

01 ストリーム再生

音声の後半を作っている間に前半から流すこと。

02 音声合成（おんせいごうせい）

文字を聞こえる声に変える技術。

03 人工知能（じんこうちのう）

データを使って規則を学び、答えなどを作るプログ

ラム。

04 同期（どうき）

複数のカメラの撮影時間を合わせること。

05 校正（こうせい）

カメラの測り方を調整すること。

情報の出どころ

Sota communication robot gains AI dialogue and streamed speech update ·
2026-10-30

Introducing OAK 4 FFC: Build the Vision System Your Robot Actually Needs ·
2026-10-27
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